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1°) Etablir le graphe des liaisons
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3°) Déterminer ||V, ;| en utilisant la méthode du CIR
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5°) Déterminer ||Vl en appliquant I équiprojectivité -
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On se place maintenant dans le cas oti le galet 8 vient dans la position 8' (soit D en D'). On
suppose |[Vp, 5.0l =11mm/s.

6°) Déterminer [V, .|l sachant qu'il y a roulement sans glissement en K
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Exercice II : La poussette (5 points)

Cette poussette destinée aux randonneurs et aux sportifs
possede de multiples fonctions d'adaptations freinage,
suspensions (non étudiés), positions et pliage.

Lors du pliage, le porte-guidon 6 se rabat sur le chdssis 5
parallelement a celui-ci.

Le bébé étant sorti de la poussette, on demande |'étude de
cinématique qui a pour but de déterminer la condition de pliage
et la vitesse en C : |[Veg,5]

Les liaisons A, B, C, D, E, F sont des articulations dans le plan.

La ligison en H est une ponctuelle avec roulement sans glissement
sur le sol.

Régle des CIR :
Soit 3 solides i, j, k. et les CIR Ij;, Iy, le 3°me CIR I est aligné sur les deux autres.

1°) Exprimez la condition de pliage & |'aide d'une équation de longueur sur les segments
BE, ED, DC

BG.PE‘D = @C—%C@, /
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2°) Représentez la vitesse du point J du solide 6 en mouvement par rapport au solide 5 par
un vecteur V4, de norme 5 cm.

3°) A I'aide du triangle des vitesses déterminez V, 5
. For f L O/ (/f -
Voir Qaore @ Lot oo pf 0 cappor” sor ()
/
N

4°) Déterminez le CIR de 3 dans son mouvement par rapport @ 5 puis déterminez par
équiprojectivité V55 en justifiant votre démarche.
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« gltme étape : on considére la roue 1 fixe au sol

Etude cinématique :

Elle se déroule en deux étapes :
o 1™ étape : on considére le chdssis 5 fixe et libre par rapport au sol. (5 correspond
au bati)
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1°) Etablir ci-dessous le graphe des cycles (ou de liaison)

2°)En utilisant la propriété des CIR déterminez le CIR I 3/0.
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Exercice IIT : Chargeur & chenilles (sur 10 points)

Le dessin ci contre représente un chargeur & chenilles. L'étude qui suit porte sur le
systéme de levage du godet 4. Les points I, 6 et H sont respectivement les centres des
articulations du bras 1, du vérin {5-6} et du vérin {7-8} sur le bati 0.
Données : diametre des roues : 80 cm
Vitesse du chargeur par rapport au sol : 3km/h
Sachant que le bras 6 par rapport & 5 se déploie d la vitesse de 0,15m/s et que le bras 7
par rapport a 8 se déploie a la vitesse de 0,Im/s. On demande de
Déterminer la vitesse|[Vs,0]l. Vous expliciterez votre
démarche dans le cadre ci-dessous.
Déterminer la vitesse de rotation des roues par rapport au bati
en tours par minutes
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Echelle : 0,1m/s = 2cm
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Fouvre ¢ = 2 | hargeur en position haute
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