SUP

Attention ce document sera relevée a 8h45

Etude et dimensionnement du vérin :
I - Analyse technologique :

Vendredi 23 Janvier 2009

4°) Ftablir le schéma cinématique minimal en 3D de la fléeche dattelage en position

« soulévement du plateau ».
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1°) Identifier et donner le nom des différentes piéces ci-dessous :
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2°) Identifier les éléments cinématiguement liés et compléter les sous ensembles ci-
dessous .
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3°) Etablir le graphe des liaisons :
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En vous aidant du document technique page 4/7, répondez aux questions suivantes :

Vendredi 23 Janvier 2009

5°) Etude du montage du vérin :

1°) identifier le composant qui assure la sécurité de verrouillage du ve’r{dn, lors de
labsence ou de la chute de pression,
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2°) Expliguer le fonctionnement de ce composant de sécurite,
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3°) Donner le nhom de ['ensemble A et son réle:
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4°) Donner le nom de l'ensemble B et son réle.
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6°) Justifier alors le sens de montage du vérin
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2 Ces Qune

Sur les trois schémas suivants, colorier en rouge la chambre du vérin alimentée en

pression, en fonction du cas.
Cas N°1 : Dépose du plateau
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Cas N°2 : Soulévement du plateau
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Cas N°3 : Phase d'accostage pour l'accrochage. L'agriculteur ajuste hydrauliquement
la hauteur du crochet par rapport au piton du tracteur.

Tracteur
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Vendredi 23 Janvier 2009

3°) Hypothéses : On considére que le point A reste fixe au cours du mouvement.

On souhaite que le plateau ait une vitesse de soulévement de lcm/s (composante verticale de la vitesse du plateau par rapport au sol)

Quelle doit-étre la vitesse du vérin ?

Le vérin rentre-t-il ou sort-il ?

En déduire le débit d'huile a fournir au vérin.
Détailler é)[%qque étape en justifiant votre démarche.
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SUP \ Vendredi 23 Janvier 2009

IV - Chaines de cotes : Puis de reporter sur le dessin de définition des piéces 1 et 2 les cotes obtenues.

On donne le dessin d'ensemble d'une meuleuse.

L'arbre porte meule 1 est entrainé en rotation par la poulie 10 clavetée sur l'arbre.

Le guidage en rotation par rapport au bati 2 se fait par l'intermédiaire des roulements 8 et 9.
La meule 4 est encastrée entre les deux machoires 5 et 6.

On demande de tracer les chaines de cdtes relatives aux conditions a, b, c et d.
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